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SISTEMAS DE INTERACCION HOMBRE-MAQUINA (2017-18)

DATOS GENERALES

Codigo 37809
Créditos ECTS 3

Departamentos y areas

Departamento Area Dpt. Resp. Dpt. Acta

FISICA, INGENIERIA DE SISTEMAS Y TEORIA INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA Si si

Estudios en que se imparte

MASTER UNIVERSITARIO EN AUTOMATICA Y ROBOTICA

Contexto de la asignatura

Los sistemas que permiten al humano interactuar con computadores, maquinas y procesos tienen una gran importancia en
diversos ambitos: industrial, doméstico, laboral, médico, etc. Esto se debe a que los dispositivos realizan operaciones cada
vez mas complejas, a la vez que se requieren interfaces que permitan a los operadores humanos realizar las tareas
agilmente y de forma sencilla. Ya son comunes interfaces graficas sofisticadas y tactiles, que incluso pueden estar basadas
en entornos 3D y de realidad virtual, los cuales permiten al operador un control directo e intuitivo sobre los variables de un
sistema, y un andlisis visual y rpido de su estado. Las capacidades graficas de los computadores también se pueden
aprovechar para simular el comportamiento de procesos y actividades, como paso previo a su implementacion, o para
adiestrar a los usuarios y/o operadores.

Pero también hay que considerar que en determinadas situaciones, una maquina, un robot, o proceso también necesitan
conocer informacion sobre el operador humano, como puede ser su ubicacién, para evitar situaciones de peligro. Algunos
sistemas pueden estar incluso interactuados por medios distintos a los tradicionales como la voz, los gestos o la
informacion electrofisiologica. La correcta lectura de esta informacion de control es vital para el correcto funcionamiento de
la interaccion entre el hombre y la maquina.

Ademas, muchas veces resulta ventajoso disponer de interfaces que permitan una monitorizacion, o incluso un control a
distancia de las maquinas, procesos o actividades. Esta operacion remota, combinada con las técnicas comentadas
anteriormente da lugar a interfaces mas avanzadas, como las que proporcionan una realidad aumentada, o incluso la
sensacion de inmersion del operador en el entorno controlado, aunque ambos se encuentren a gran distancia.

En la asignatura Sistemas de Interaccion Hombre-Maquina se analizan las técnicas anteriormente citadas, asi como su
aplicacién en entornos de automatizacion industrial, de robética, de medicina o del ambito doméstico, y también se estudian
las situaciones en las que cada técnica, o una combinacién de varias alternativas, puede resultar mas apropiada
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OBJETIVOS

Objetivos especificos aportados por el profesorado (2017-18)

« Conocer las distintas formas de interaccion hombre-maquina que pueden aplicarse en el control de procesos o
actividades.

«  Saber determinar las necesidades de interfaz de usuario que requiere un determinado sistema para interactuar con
Sus operarios 0 usuarios.

* Capacidad de disefio de interfaces hombre-maquina que satisfagan las necesidades de diferentes tipos de sistemas.

«  Saber aplicar tecnologias de trazabilidad para incrementar la interactividad entre un sistema y sus operadores o
usuarios.

* Capacidad para crear interfaces que permitan operar sistemas o servicios de forma remota.
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CONTENIDOS

Contenidos teoricos y practicos (2017-18)

e T1. Interfaces hombre-maquina. Descripcidn, tipos de interfaces y aplicaciones en distintos entornos y ambitos.

e T2. SCADA. Supervision y explotacion de informacién. Estructura. Comunicaciones. Disefio de la interfaz. Interfaces
Web.

e T3. Teleoperacion de robots. Tipos de teleoperacion y realimentacion. Retardos y estabilidad. Realidad aumentada.
Operacion a través de Internet.

e T4. Métodos alternativos de interaccién hombre-méquina. Andlisis y descripcion de distintos métodos como el
reconocimiento de voz, de gestos, el analisis de sefiales electrofisioldgicas, etc. Aplicaciones en asistencia, ocio y

medicina.
Los contenidos de préacticas se centraran en:

e P1. Implementacion de un sistema SCADA con PLCs y software SCADA.
e P2. Teleoperacion de un robot virtual a través de distintos canales de comunicacion hombre-maquina.

Ademas, se realizara un seminario tedrico-practico de un tema especifico relacionado con la asignatura que ampliara los
conocimientos generales impartidos durante el resto de sesiones.
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EVALUACION

Instrumentos y criterios de Evaluacion 2017-18

Para las convocatorias siguientes de julio y noviembre, se evaluara la entrega de las mismas practicas de laboratorio y
ejercicios de clase realizados durante el semestre en la asignatura para la convocatoria de junio. Las préacticas de
laboratorio se evaluaran mediante la demostracion al profesor tanto del correcto funcionamiento como del conocimiento de
la solucion presentada. También se tendra en cuenta que el alumno haya asistido a clase en el semestre de la asignatura, y

que haya acudido a tutorias.

Tipo Criterio Descripcion Ponderacion
ACTIVIDADES DE Practicas 60
EVALUACION Las habilidades adquiridas
DURANTE EL durante el desarrollo de las
SEMESTRE actividades en las practicas de
laboratorio se evaluaran
fundamentalmentemediante con
la presentacion de la aplicacién
realizada por el alumno, debiendo
éste mostrar y explicar el
funcionamiento sobre el
equipamiento real, y describiendo
las mejoras incorporadas con
respecto al planteamiento basico.
ACTIVIDADES DE Clases de teoria 25
EVALUACION Los conocimientos y habilidades
DURANTE EL que el alumno ha adquirido en las
SEMESTRE clases de teoria y problemas se
evaluaran segun su participacion
y actitud en esas clases, y segun
los informes entregados por el
alumno con los resultados a los
ejercicios propuestos en las
clases.
ACTIVIDADES DE Seminarios 15

EVALUACION Los alumnos deberan resolver y
DURANTE EL entregar los ejercicios practicos
SEMESTRE propuestos en el seminario,

dentro de los plazos establecidos
por el profesor.



